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| 1 | MechDUCK aneb MéfFici karta do kapsy

Ondrej Mikulenka, @vutbr.cz
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| 2 | Transport modelové latky pies polymerni membranu

« Software COMSOL Multiphysics —
pochopeni transportnich a fyzikalnich
vlastnosti

— Transport of Diluted Species — podminka
transportu pres porézni medium

— Laminar Flow — podminka gravitaci
 Predvadeny model

— 2D Axisymetricky model

— Zavislost koncentrace na case

— Ukazka — kuli¢ky z alginatu sodného plnéné
modelovym barvivem

do biologického prostredi

Biologické prostredi
(organismus)

Modelova latka

(lecivo) Polymerni
membrana
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Darya Zhurauliova, xczhurauliova@vutbr.cz



P
B 7

£ HUMUSOFT

| 3 | Supervised Learning Database Creation
in MATLAB

« Aplikace prohlizeni a labelovani dat pro Supervised Learning klasifikator

— Pulsni data z pasivniho radiolokatoru ve formé Pulse Description Word (PDW)
» [Pulse Repetition Interval (PRI), Pulse Width (PW), Radio Frequency (RF), Pulse Amplitude (PA)]

— Prohlizeni, porovnani s definicemi znamych radarovych modu, navrzeni a validace
true labelu

— Vice pohledu na jedna data pomoci riznych nastaveni

* Implementovano v AppDesigner

— Sada vzajemné komunikujicich aplikaci, které si vymeénuji data na zakladé akci
uzivatele

T. Svobodova, P. Kulmon a kol., p.kulmon@era.aero



| 4 | Hardware-In-the-Loop simulace AGV loT Bot

Virtual sensor of mobile robot's position and orientation

MOBILE ROBOT IOT BOT

Inverse kinematic
model for robot
control
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Tomas Svoboda, svoboda.tomas@siemens.com
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| 5 | Pozemna stanica pre $tudentsku raketu
s moznost'ou HIL testovania letového software

« Softwarova podpora vyvoja studentskej rakety

- Softwarova cast’ pozemnej stanice ((FIL Simutator )
— Spracovanie telemetrie Lmnam'f'ﬁmj
— Komunikacia s letovym pocitacom )
— Moznost jednoduchého spracovania dat “ewemm‘[ B
 HIL Simulator ( smouN svaTioN | ( Eont computor )
— Jednoduchy dynamicky model rakety L E:EE’E: J< Mc;rlmrnnmtgts [>L"E“'Lh"t'm';;t.lJ

— Komunikacia s pozemnou stanicou

— Testovanie letového software na letovom pocitaci

Dominik Beno, benodomi@fel.cvut.cz
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Automatizovana viackriterialna rozhodovacia analyza

Hodnotenie zostavenych pripadovych studii
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Dominika Kraviarova, dominika.kraviarova@stuba.sk
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| 7 | Elastomér

« Studentsky projekt zaméreny na konstrukci mérici platformy pro
elastomery

« Elastomer

— Polymer s elastickymi a magnetickymi viastnostmi

« Analyza dynamickych vlastnosti materialu

« Hardware

— Hlinikova konstrukce
— Arduino

— Modularni proudovy zdroj (Studentsky projekt)
- MATLAB

— Designer app
— Zpracovani dat Filip Blaha, blahaf@gapps.zcu.cz
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| 8 | Linearni elektromagneticky aktuator
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3D model rozlozeni elektromagnetického pole

o

Hardware

(=)
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— Aktuator: 6vrstva DPS se 3 pary koplanarnich civek

o

— Jezdec: DPS osazena permanentnimi magnety

Matematicky model

— Jezdec s casti drahy aktuatoru

« Ziskaneé vysledky

F, (mN)

— Sily na jezdec (poloha, velikost proud,

vliv vrstev DPS)

-25
0 01 02 03 04 05 06 07 08 09 1
shift in y-axis (mm)

o Jakub Turecek, jturecek@fel.zcu.cz
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\ 9 \ Merici system pro pozemni testy
raketového motoru

Sber dat a ovladani testovaci pozemni stanice pro testy raketového
motoru

Meéreni dat ze senzoru

— Teplotni, tlakové, mnozstvi paliva, tah motoru

Ovladani testovaci pozemni stanice

— Otevirani a zavirani ventilu

Vizualizace nameérenych dat

— Vykreslovani grafu

Michal Novak, novak248@fel.cvut.cz
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| 10 | Model Brownova pohybu v hydrogelech — 2D

y Ny

 Moznost zjisteni viskoelastickych vilastnosti prostredi/chovani €astic

* Vyuzity software:
— COMSOL Multiphysics v. 6.1
— Matlab
* Predvadené modely
— Viskoelasticka krivka dle skriptu z programu Matlab

— 2-D simulace Brownova pohybu v zakladnim disperznim prostredi

—

MSD (nm?)

Decorrelation time (s)

10 Bc. Matous Vrana, 233360@vutbr.cz
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| 11 | Mé&Feni rozmér( z mraéen bod( 3D skenu

e Ukazka reseni best-fit problému z mrac¢en bodu s pouzitim béznych
funkci
e Vyhody nevyhody pouzitych metod
— predzpracovani
— odstranéni znepresnujicich bodu (outliers)

— velikost mracen bodu
o Moznosti vyuziti
— kontrola rozmeért
— nalezeni normaly pro projekci

Radek Matousek,
11 radek.matousek@upce.cz



